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folgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unter lagan entnommen 

Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 
(3) Fernsteuervorrichtung eines Staubsaugers 

(§) Es wird cine Fenstersteuervorrichtung eines Staubsau- 
g rs beschrieben, wobei ein Tastensignal, das von einer 
Tasteneingabeeinheit, die an einem Handgriff angeordnet 
ist, gesendet wird, indem es in eine Funkfrequenz durch 
eine Funksignalsendevorrichiung umgewandelt wird, 
und das Funksignal in ein Ursprungstastensigna! durch 
eine Funksignatempf a ngsvorrichtung umgewandelt wird, 
die auf einem Korper eines Staubsaugers angeordnet ist, 
um danach in eine Steuerung eingegeben zu werden, die 
wiederum den Motor gemaB demTastensignal ansteuert, 
so dafi kein Kommunikationskabel in einem Schlauch in- 
stailiert werden muft, womit die Herstellung des Schlau- 
ches vereinfacht und das Gewicht des Schiauches verrin- 
g rt wird und nachfotgend eine bequeme Benutzung ge- 
stattet wird. 



o 

CO 
CM 

o 

o> 
o 



UJ 

Q 



SOOC1D: <DE 1 99021 30A1 I > 



BUNDESDRUCKEREI 07.99 902 038/736/1 



21 



DE 199 02 130 A 1 

l 2 



Beschreibung 

HINTERGRUND DER ERFINDUNG 

GEBIET DER ERFTNDUNG 

Die vorliegendc Erfindung bczieht sich auf einen Staub- 
sauger und insbesondcre auf eine Fernstcucrvorrichtung ei- 
ncs Staubsaugers fiir das Fernstcucm von Operationen eincs 
Korpcrs des . Staubsaugers von eincr Tasteneingabeeinheit 
iiber eine Funkkommunikation. 

BESCHREIBUNG DES STANDES DER TECHNIK 

Im allgemeinen ist ein Staubsauger mil eincm SaugeinlaB 
10 fiir das Einsaugen von Staub, fremden Gegcnstandcn und 
dergleichen auf einer Bodenoberflache, ciner Durchgangs- 
einhcit 20 fur das sanftc Hindurchgchcn des Staubcs, dcr 
durch den SaugeinlaB 10 aufgesaugt wurde, in eine Staub- 
kammer, die in einem Korper 30 untergebracht ist, und ei- 
nem Korper 30 fur das Sammeln des Staubes, der durch die 
Durchgangseinheit 20 transportiert wurdc, und fiir das Er- 
zeugen einer Saugkraft, versehen, wie das in Fig. 1 gezeigt 
ist. Der SaugeinlaB 10 umfaBt zwei erste Durchgangsteile 
11, die an seinen beiden Enden angeordnet sind, und ein 
Verbindungsrohr 12, das integral an seinem oberen, hinteren 
Ende ausgebildet ist. 

Weiterhin ist die Durchgangseinheit 20 mit ersten und 
zweiten Erweiterungsrohren 21 und 22 aus Kunststoffmate- 
rial, die mit einer hohlen Einheit des Verbindungsrohres 12 
verbunden sind, einem Handgriff 23, der mit den ersten und 
zweiten Verlangerungsrohren 21 und 22 verbunden ist, und 
naturlich einem beweglichen Schlauch 24, der. am Hand- 
stuck 23 fur eine Verbindung dazwischen befestigt ist, ver- 
sehen. i 

Das Handstuck 23 ist mit einem Knopf fur das schritt- 
weise Steuern der Saugkraft der Luft und fiir das Steuern des 
Ein-/Ausschaltens des Staubsaugers versehen, wobei eine 
Tasteneingabeeinhcit 40 fur das Erzeugen eines Tastensi- 
gnals in Erwiderung auf die Betatigung des Knopf es darauf 
angeordnet ist Der Schlauch 24 ist mit einem (nicht gezeig- 
ten) Ubertragungskabel versehen, urn eine Tastensignalaus- 
gabe von der Tasteneingabeeinheit 40 an den Korper 30 zu 
Ubertragen. 

An diesem Ort ist der Korper 30 mit einem Schlauch ver- 
bindungsloch 31, durch das ein Ende des Schlauches 24 ein- 
geschoben wird, einer Staubanzcigeeinheil 33 fur das An- 
zeigen der Menge des in einer (spater beschriebenen) Staub- 
sammelkammer gesammelten Staubes, einem Paar von 
zweiten Radem 34, die an seinen beiden Seiten montiert 
sind, einem Handgriff 35 und einem Stecker 36 fur das Zu- 
fiihren elektrischer Lei stung, versehen. 

Weiterhin ist der Korper 30 mit einem (nicht gezeigten) 
Motor, als auch einem (nicht gezeigten) Impeller, der mit 
dem Motor verbunden ist, fur das Erzeugen einer Saugkraft 
und einer (spater beschriebenen) Staubsammeikammer fur 
das Sammeln des durch den Impeller aufgesaugten Staubes 
versehen. 

Es besteht beim derart konstruierten Staubsauger jedoch 
das Problem, daB es muhsam ist, den komplizierten 
Schlauch 24 herzustellen, da in ihm ein "Obertragungskabel 
angeordnet ist um ein Taste n signal des Schlauches 24 zu 
ubertragen, und daB es durch das unerwartete Gewicht des 
Schlauches 24 schwierig ist, den Handgriff 23 zu verwen- 
dcn. 



ZUSAMMENFASSUNG DER ERFINDUNG 

Die vorliegendc Erfindung wird beschricben, um die vor- 
her erwahntcn Problemc zu loscn, und eine Aufgabe dcr 
5 vorliegendcn Erfindung besteht darin, eine Fcmsteucrvor- 
richtung eines Staubsaugers zu liefern, die so konstruiert 
und ausgclcgt ist daB sic die Ansteucrung eines Motors, dcr 
auf einem Korper angeordnet ist von einer Tasteneingabe- 
einhcit an einem Handgriff Ubcr eine Funkfrcquenz fcrn- 

io steuern kann, um die Hersteilung des Schlauches zu erieich- 
tern und das Gewicht des Schlauches fur eine bequeme 
Handhabung des Schlauches zu vermindem. 

GemaB dcr Aufgabe der vorliegenden Erfindung wird 
eine Femsteuervorrichtung eines Staubsaugers fur das Sam- 

15 meln von Staub in eine Staubsammeikammer durch das Ein- 
saugen fremder Objekte, wie Staub und dergleichen, gemaB 
einer Saugkraft die durch das Antreiben eines Motors er- 
zcugt wird, gclicfcrt, wobci die Vorrichtung folgcndcs um- 
faBt 

20 eine Tasteneingabeeinheit die mit einer Vielzahl von Knop- 
fen fur das Steuern von An-/Aus-Operationen und der Dreh- 
geschwindigkeit und fur das Erzeugen eines Tastensignals, 
das der Betatigung der Knopfe entspricht montiert ist; eine 
Funksendevorrichtung/Funkempfangsvorrichtung fur das 

25 Senden oder Empfangen des Tastensignals, das durch die 
Tasteneingabeeinheit erzeugt wurde, iiber Funk; und eine 
Motorantriebssteuervorrichtung fiir das Steuern der An- 
/Aus-Operationen und der Drehgeschwindigkeit des Motors 
gemaB dem Tastensignal, das von der Funksendevorrich- 

30 tung/Funkempfangsvorrichtung empfangen wird. 

KURZE BES CHREEBUNG DER ZEICHNUNGEN 

Fiir ein vollstandigeres Verstandnis der Natur und der 
35 Aufgaben der Erfindung sollte Bezug genommen werden 
auf die folgende detaillierte Beschreibung in Verbindung 
mit den begleitenden Zeichnungen: 

Fig. 1 ist eine schematische auBere Strukturdarstellung 
eines Staubsaugers des Standes der Technik; 
40 Fig. 2 ist eine schematische auBere Strukturdarstellung 
eines Staubsaugers gemaB der vorliegenden Erfindung; 

Fig. 3 ist eine schematische Explosion sdarstellung fur das 
Darstellen eines Knopfes an einer Tasteneingabeeinheit in 
Fig. 2; 

45 Fig. 4 ist ein schematisches Blockdiagramm fur das Dar- 
stellen einer Femsteuervorrichtung eines Staubsaugers ge- 
maB einer ersten Ausfuhrungsform der vorliegenden Erfin- 
dung; und 

Fig. 5 ist ein schematisches Blockdiagramm fiir das Dar- 
50 stellen einer Femsteuervorrichtung eines Staubsaugers ge- 
maB einer zweiten Ausfuhrungsform der vorliegende Erfin- 
dung. 

DETAILLIERTE BESCHREIBUNG DER ERFINDUNG 

55 

Bevorzugte Ausfuhrungsformen der vorliegenden Erfin- 
dung werden nun im Detail unter Bezug auf die begleiten- 
den Zeichnungen beschrieben. 

Fig. 2 ist eine schematische auBere Strukturdarstellung 

60 eines Staubsaugers gemaB der vorliegenden Erfindung. wo- 
bei der Staubsauger einen SaugeinlaB 100 fiir das Aufsau- 
gen fremder Gegenstande. wie Staub und dergleichen, eine 
Durchgangseinheit 200 fur das sanfte Befordern des Stau- 
bes, der durch den SaugeinlaB 100 aufgesaugt wurde, zu ei- 

65 ncr Staubkammcr, die in cincm Korper 300 untergebracht 
ist und den Korper 300 fur das Sammeln des Staubes, der 
durch die Durchgangseinheit 200 transportiert wurde, um- 
faBt 
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Die Durchgangscinhcii 200 umfaBt ein Erwcitcrungsrohr 
210, cincn HandgrifT 220, dcr mit dem Erwcitcrungsrohr 
210 verbunden ist, und cine nalurlich fonnbaren Schlauch 
230, dcr so verbunden wird. daB cr mil dem HandgrifT 220 
verbunden werden kann. 5 

Dcr HandgrifT 220 isl, wie das in Fig. 3 gczeigt ist, darauf 
mit eincr Tastcncingabccinheii 400 monticrt, die mit cincr 
Viclzahl von Auswahlknopfen fur das liingeben cines An- 
wcisungsbcfchls, so daB An-AAus-Operaiionen und die 
Saugkraft des Staubsaugcrs schrittweisc geslcucrt werden 10 
konncn, und ein Taslcnsignal, das dcr Bctatigung des Knop- 
fes entspricht, erzeugt werden kann, und mit einer (spater 
beschricbenen) Funkfrcqucnz-RF-Signalsendeeinheit 500 
vcrsehen isl. 

Weiterhin sind am Korpcr 300 cine (spater beschriebenc) 15 
KF-Signalempfangscinheil 600 und ini Inneren des Korpers 
ein (spater bcschricbcncr) Moior 810 und ein (nicht gezcig- 
tcr) Impeller fur das Erzcugcn cincr Saugkraft, indem cr gc- 
mcinsam mit dem Motor 810 gcdrcht wird, und eine (nicht 
gczeigte) Staubkammcr, in dcr dcr Siaub, dcr durch den Im- 20 
pcller angesaugt wird, gcsammcli wird, angcordncL 

Fig. 4 ist ein schematisches Blockdiagramm fur das Dar- 
stcllen einer Femsteuervorrichtung cincs Staubsaugers ge- 
maB einer ersten Ausfuhrungsform der vorliegenden Erfin- 
dung, wobei die Fernsteuervorrichlung gemaB der vorlie- 25 
genden Erfindung mit einer Tastencingabecinheit 400, einer 
RF-Signalubertragungseinheit 500. einer RF-Signalemp- 
fangseinheit 600, einer Steuerung 700. einer Motoransteuer- 
einhcit 800 und einem Motor 810 ausgebiidel isL 

Die RF-Signalsendeeinheil 500 in Fig. 4 ist mit einem 30 
RF-Signalgenerator 510, einem Sendeoszillator 520, einem 
Modulator 530, einem Sender 540 und einer Sendcantenne 
550 versehen, wobei der Signalgenerator 510 dazu dient, 
eine Signalwelle, die einem Tastensignal entspricht, auszu- 
geben, wenn das Signal von der Tastencingabecinheit 400 35 
eingegeben wird, wobei dcr Sendeoszillator 520 so gestaltet 
ist, daB er eine Tragerwelle eincr fiir die Funkkommunika- 
tion passenden Frcqucnz erzeugt, wobei dcr Modulator 530 
dazu dicnt, die Signalwelle, die vom RF-Signalgenerator 
510 ausgegeben wird, zur Tragerwelle des Scndeoszillators 40 
520 zu addieren, urn danach diesclbe zu einem Funkfre- 
quenzsignal RF zu modulieren, wobei der Verstarker 540 
das am Modulator 530 moduliertc RF- Signal verstarkt, um 
es uber eine Sendeantenne 550 auszusenden. 

Weiterhin ist die RF-Signalempfangseinheit 600 mit einer 45 
Empfangsantenne 610, einem Empfanger 620, einem Emp- 
fangsoszillator 630, einem Demodulator 640 und einem RF- 
Signalprozessor 650 versehen, wobei der Empfanger 620 
dazu dient, eine RF-Signal zu verstarken, das vom Empfan- 
ger 620 ausgegeben und uber eine Empfangsantenne 610 50 
empfangen wird, wobei der Empfangsoszillator 630 ausge- 
legt ist, um auf der Frequenz der Tragerwelle des Sendeos- 
ziilators 520 zu schwingen, wobei der Demodulator 640 
dazu dient, eine Ursprungssignalwellc aus dem RF-Signal, 
das durch den Verstarker 620 verstarkt wurde, auszugeben, 55 
gemaB der Frequenz, die durch den Empfangsoszillator 630 
erzeugt wird, und der RF-Signalprozessor 650 dazu dient, 
um eine Signalverarbeitung der Signalwelle, die vom De- 
modulator 640 ausgegeben wird, vorzunehmen, um dieselbe 
in das Ursprungstastensignal umzuwandeln und an die 60 
Steuerung 700 anzulegen. 

Die Steuerung 700 gibt ein Steuersignal fur das Steuern 
von An-/Aus-Operationen und der Drehgeschwindigkeit des 
Motors 810 gemafi einem Tastensignal, das vom RF-Signal- 
prozessor 650 dcr RF-Signalcmpfangscinhcit 600 angclcgt 65 
wird, aus. Die Motorsteuerung steuert eine Eingabeleistung 
des Motors gemaB dem Steuersignal. das vom der Steuerung 
700 angelegt wird, um so mit An-/Aus-Operationen und die 
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Drehgeschwindigkeit des Motors 810 zu steuern, wobei der 
Motor 810 so ausgcicgt ist, daB er durch die Leistung. die 
von dcr Motoransteuerschaltung 800 eingegeben wird. an- 
getricben wird, um sornii den Impeller zu drehen. 

Nun wird das Betricbsverfahren der so konstruierten vor- 
liegenden Erfindung im Detail unter Bezug auf die Fig. 2. 3 
und 4 beschrieben. 

Wenn die Leistung von einer vorbestimrnten Leistungs- 
quellc (beispielsweisc von cincr Batterie) an den RF-Signal- 
sender 500 im HandgrifT 220 geliefcrt wird, wird cine Tra- 
gerwelle, die fur eine Funkkommunikation geeignet ist. vom 
Sendeoszillator 520 des RF-Sighalsenders 500 ausgegeben. 
und wenn ein elektrischer Stecker (siehe Bezugszahl 36 in 
Fig. 1) im Korpcr 300 in eine (nicht gezeigte) Steckdose ein- 
gesteckt wird, so wird Leistung zum Korper 300 geliefert, 
und eine Frequenz, die identisch ist zur Tragerwelle des 
Sendcoszillators 520 wird vom Empfangsoszillator 630 des 
RF-Signalcmpfangcrs 600 ausgegeben. 

Zu dieser Zeit wird eine Tastensignalausgabe gemaB der 
Bctatigung der Knopfe (beispielsweise extrem hoch. hoch. 
mittel, niedrig, stop) der Taste neingabeeinheit 400 von der 
Tasteneingabeeinheit 400 ausgegeben. 

Die Tastensignalausgabe von der Tasteneingabeeinheit 
400 wird am RF-Signalgenerator 510 des RF-Signaloszilla- 
tors 500 in eine entsprechende Signalwelle umgewandelt, 
und die Signalwelle, die vom RF-Signalgenerator 510 im 
RF-Signalsender 500 ausgegeben wird, wird beim Modula- 
tor 530 auf die Tragerwelle gegeben, die vom Sendeoszilla- 
tor 520 ausgegeben wird, und in ein RF-Signal umgewan- 
delt, urn danach ausgegeben zu werden. 

Die RF-Signalausgabe des Sendeoszillators 520 wird am 
Sender 540 mit einer vorbestimrnten Verstarkungsrate, die 
fur eine Funkkommunikation geeignet ist, verstarkt. um da- 
nach uber die Sendeantenne 550 ausgesandt zu werden. Das 
RF-Signal, das von der Sendeantenne 550 des RF-Signal- 
senders 500 ausgegeben wird, wird durch die Empfangsan- 
tenne 610 der RF-Signalempfangseinheit 600 empfangen, 
und das RF-Signal, das von der Empfangsantenne 610 emp- 
fangen wird, wird mit einer vorbestimrnten Verstarkungsrate 
beim Empfanger 620 verstarkt, um danach ausgegeben zu 
werden. Das RF-Signal, das vom Empfanger 620 ausgege- 
ben wird, wird durch den Demodulator 640 zur Ursprungs- 
signalwelle demoduliert, gemaB der Frequenz, die vom 
Empfangsoszillator 630 ausgegeben wird, und die demodu- 
lierte Signalwelle wird beim RF-Signalprozessor 650 einer 
Signalverarbeitung unterzogen und in das Ursprungstasten- 
signal umgewandelt, um danach an die Steuerung 700 ange- 
legt zu werden. 

Zu dieser Zeit bestimmt die Steuerung 700 einen Befehl 
von einem Benutzer, der der Tastensignaleingabe vom RF- 
Signalprozessor 650 an der RF-Signalempfangseinheit 600 
entspricht, bestimmt namlich die Saugkraft der Luft, die von 
einem Benutzer ausgewahlt wurde, und gibt ein dem Ergeb- 
nis dieser Bestimmung entsprechendes Steuersignal aus. 

Mit anderen Worten, die Steuerung 700 gibt ein Steuersi- 
gnal fUr das Ansteuern des Motors 810 mit einer Geschwin- 
digkeit, die der Saugkraft, die durch den Benutzer gemaB 
dem Befehl des Benutzers ausgewahlt wurde, aus, oder sie 
gibt ein Steuersignal fiir das Stoppen des Antriebs des Mo- 
tors 810 aus. 

Die Leistung wird dem Motor 810 gemaB dem Steuersi- 
gnal von der Steuerung 700 zugefuhrt oder nicht zugeflihrt, 
und wenn die Leistung an den Motor 810 von der Motoran- 
steuereinheit 800 angelegt wird, so wird der Motor 810 
durch die Leistung gcdrcht. 

Wenn der Motor 810 angesteuert wird, wie das oben an- 
gegeben ist, wird der Impeller im Korper 600 gemeinsam 
mit dem Motor 810 gedrehl, um eine Saugkraft zu erzeugen, 
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die dcr Drehgcschwindigkeit des Motors 810 entspricht, so 
daB fremde Objekte, wic Staub und dergleichen, in einc 
Staubsammelkammer im Korper 300 durch den SaugcinlaB 
100 und die Durchgangseinheit 200 gesaugt. werden. 

Nach und nach wird, wenn die Knopf e auf dcr Tastencin- 5 
gabceinheit 400 ani HandgrilT 220 betatigt werden, um die 
Saugkraft der Luft zu andcrn, oder um den Betrieb des 
Staubsaugers zu bcenden, die Tastensignalausgabe von dcr 
Tastcneingabecinhcil 400 als RF-Signal gesendet oder emp- 
fangen, um an die Steuerung 700 gegeben zu werden, und 10 
der Motor wird gestcucrt, in dem er durch das Steuersignal 
der Steuerung 700 angesteuert wind. 

Es wird nun die zwcite Ausfuhrungsform der vorliegen- 
den Erfindung im Detail unter Bezug auf Fig. 5 beschrieben. 
. Fig. 5 ist ein schematisches Blockdiagramm fur das Darstel- 15 
len einer Fernsteuervorrichtung eines Staubsaugers gemaB 
der zweiten Ausfuhrungsform der vorliegenden Erfindung, 
wobci die Fernsteuervorrichtung die Tastcneingabecinhcil 
400, einen Doppeltonfrequenzvervielfachungs-DTMF- 
Pulssender 900, die Steuerung 700, eine DTMF-Pulsemp- 20 
fangseinheit 1000, einen Motortreiber 800 und den Motor 
810 umfaBL 

An diesem Punkt ist die Grundkonstruktion der vorlie- 
genden Ausfuhrungsform dieseibe wie die der ersten Aus- 
fuhrungsfonri, so daB gleiche Bezugszeichen und Symbole, 25 
wie in den Fig. 2, 3 und 4, fixr die Bezeichnung gleicher oder 
aqui valenter Teile oder Abschnitte fur eine einfache Darstel- 
lung und Eriauterung verwendet werden. 

In Fig. 5 umfaBtderDTMF-Pulssender900 einen DTMF- 
Pulsgenerator 910, einen Sendeoszillator 920, einen Modu- 30 
lator 930, einen Sender 940 und eine Sendeantenne 950. Der 
DTMF-Pulsgenerator 910 gibt einen DTMF-Puls gemaB ei- 
nem Tastensignal aus, wenn die Tasteneingabe yon der Ta- 
steneingabeeinheit 400 eingegeben wird, der Sendeoszilla- 
tor 920 erzeugt eine Tragerwelle mit einer Frequenz^ die fur 35 
eine Funkkommunikation geeignet ist, der Modulator 930 
gibt eine Tragerwelle aus, die vom Sendeoszillator 920 aus- 
gegeben wird, wobei der DTMF-Puls, dcr vom DTMF-Puls- 
generator 910 ausgegeben wird, addiert wurde, und der Sen- 
der 940 dient zur Verstarkung der DTMF-Pulses, der im 40 
Modulator 930 moduliert wurde, um danach diesen iiber die 
Sendeantenne 950 auszusenden. 

Weiterhin ist die DTMF-Pulsempfangseinheit 1000 mit 
einer Empfangsantenne 1010, einem Empfanger 1020, ei- 
nem Empfangsoszillator 1030, einem Demodulator 1040 45 
und einem DTMF-Puls-Prozessor 1050 versehen, wobei der 
Empfanger 1020 gestaltet ist, um ein Signal, das vom Sen- 
der 900 ausgegeben und Uber die Empfangsantenne 1010 
empfangen wird, zu verstarken, namlich um den DTMF- 
Puls, der der Tragerwelle aufgepackt ist, zu verstarken, und 50 
der Empfangsoszillator 1030 dient dazu, eine Frequenz aus- 
zugeben, die identisch ist der Frequenz, die vom Sendeoszil- 
lator 920 ausgegeben wird. 

Der Demodulator 1040 entzieht den urspriinglichen 
DTMF-Puls aus einem Signal, das vom Empfanger 1020 55 
verstarkt wurde, gemaB der Frequenz, die vom Empfangsos- 
zillator 1030 ausgegeben wird, und der DTMF-Puls-Prozes- 
sor 1050 dient zur Signalverarbeitung der DTMF-Pulses, 
der vom Demodulator 1040 herausgezogen wurde, und er 
wandelt diesen in ein entsprechendes Tastensignal um, und 60 
gibt dieses an die Steuerung 700. 

Nun wird das Betriebsverfahren der zweiten Ausfuh- 
rungsform gemaB der so konstruierten Erfindung im Detail 
unter Bezug auf Fig. 5 beschrieben. 

Wenn Lcistung an den DTMF-Pulsgcncrator 900 von ci- 65 
ner vorbestimmten Leistungsquelle (bei spiels weise einer 
Batterie) in einem Anfangszustand geliefert wird, so wird 
eine Tragerwelle, die eine fur eine Funkkommunikation pas- 
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sendc Frequenz hat, vom Sendeoszillator 920 beim DTMF- 
Puls-Sendcr 900 ausgegeben, und wenn ein Netzstecker 
(siehe Bezugszahl 36 in Fig. 1) des Korpers 300 in einc 
(nicht gezeigte) Steckdosc eingeschohen wird, so wird T^i- 
stung an den Korper 300 geliefert, und es wird eine Fre- 
quenz, die identisch ist zur Frequenz, die vom Sendeoszilla- 
tor 920 ausgegeben wird, vom Empfangsoszillator 1030 am 
DTMF-Puls-Empfanger 1000 ausgegeben. 

Zu dieser Zcit wird, wenn die Knopfe (beispielsweise 
Auswahlknopfc "Extrem hoch, Hoch, Mittel, Niedrig und 
Stop") an dcr Tastencingabeeinheit 400 des Handgriffs 200 
betatigt werden, ein Tastensignal, das der Betatigung der 
Knopfe entspricht, von der Tasteneingabeeinheit 400 ausge- 
geben. 

Das von der Tasteneingabeeinheit 400 ausgegebenen Ta- 
stensignal wird in einen entsprechenden DTMF-Puls im 
DTMF-Puls-Gencrator910 des DTMF-Puls-Oszillators 900 
umgcwandclt, um danach ausgegeben zu werden, und dcr 
DTMF-Puls, der vom DTMF-Puls-Generator 910 des 
DTMF-Puls-Sender 900 ausgegeben wird, wird am Modula- 
tor 930 auf die Tragerwelle gepackt, die vom Sendeoszilla- 
tor 920 ausgegeben wird, um danach ausgegeben zu werden. 
Der DTMF-Puls, der durch das Hinaufpacken auf die TVa- 
gerwelle vom Sendeoszillator 920 ausgegeben wird, wird 
im Oszillator 940 mit einer vorbestiuuiUen Verslarkungs- 
ratc, die fur eine Funkkommunikation geeignet ist, verstarkt 
und durch die Sendeantenne 950 ausgesendet 

Das Signal, das von der Sendeantenne 950 am DTMF- 
Puls-Sender 900 ausgegeben wird, wird durch die Emp- 
fangsantenne 1010 des DTMF-Puls-Empfangers 1000 emp- 
fangen, und das Signal, das durch die Empfangsantenne 
1010 empfangen wird, wird beim Empfanger 1020 mit einer 
vorbestimmten Verstarkungsrate verstarkt, um danach aus- 
gegeben zu werden. Das Signal, das von der Ernp fangsein- 
heit 1020 ausgegeben wird, wird am Demodulator 1040 zum 
urspriinglichen DTMF-Puls demoduliert, gemaB der Fre- 
quenz, die vom Empfangsoszillator 1030 ausgegeben wird, 
und das demodulierte Signal wird durch den DTMF-Puls- 
Prozessor 1050 einer Signalverarbeitung unterworfen und in 
das urspriingliche Tastensignal umgewandelt, um danach an 
die Steuerung 700 angelegt zu werden. 

Zu dieser Zeit leitet die Steuerung 700 einen Befehl eines 
Benutzers, der dem Tastensignal entspricht, das vom 
DTMF-Puls-Prozessor 1050 am DTMF-Puls-Empfanger 
1000 eingegeben wird, ab, namlich eine Saugkraft der Luft, 
die durch den Benutzer gewahlt wurde, und gibt ein Steuer- 
signal aus, das sich aus der Ableitung ergibt. 

Mit anderen Worten, die Steuerung 700 gibt ein Steuersi- 
gnal fur das Ansteuern des Motors 810 mit einer Geschwin- 
digkeit, die der Saugkraft entspricht, die durch den Benutzer 
ausgewahlt wurde, gemaB dem Befehl des Benutzers aus, 
oder sie gibt ein Steuersignal fur das Stoppen des Antriebs 
des Motors 810 aus. 

Die Leistung der Motoransteuereinheit 800 wird gemaB 
dem Steuersignal der Steuerung 700 an den Motor 810 ge- 
liefert oder nicht geliefert, und wenn die Leistung von der 
Motorsteuereinheit 800 an den Motor 810 geliefert wird, so 
wird der Motor durch die Leistung gedreht. 

Wenn der Motor 810 angesteuert wird, wie das oben be- 
schrieben wurde, so wird der Impeller im Korper 300 ge- 
meinsam mit dem Motor 810 gedreht, um eine Saugkraft 
entsprechend der Drehgeschwindigkeit des Motors 810 zu 
erzeugen, so daB fremde Gegenstande, wie Staub und der- 
gleichen in eine Staubsammelkammer im Korper 300 durch 
den SaugcinlaB 100 und die Durchgangseinheit 200 gesaugt 
werden. 

Nach und nach wird, wenn die Knopfe auf der Tastenein- 
gabeeinheit 400 am Handgriff 220 betatigt werden, um die 
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Saugkraft dcr Luft zu andcrn, oder um den Betrieb dcs 
Staubsaugcrs zu stoppcn, das Tasten signal, das von der Ta- 
ste ncingabccinhcil 400 ausgegcben wird, in cincm DTMF- 
Puls-Zusland gesendet odcr empfangen, wohei es dann an 
die Steucrung 700 gelcgt wird, und der Motor 810 wird in 5 
seincin Antrieb durch das Stcuersignal von der Steuerung 
700 gestcucrt. 

Wic aus Vorangehcndem deutlich wird, besteht der Vor- 
leil bei dcr Fernsicucrvorrichtung eines Staubsaugcrs gemaB 
dcr vorlicgcndcn Erfindung darin, daB scin Motor in seineni 10 
Antrieb durch eine Fernsteuerung ubcr eine Funkubertra- 
gung von einerTastencingabeeinheit an einem HandgrifFge- 
steuert wird, so daB kein Kommunikationskabel. in einern 
Schlauch installiert werden muB, womit die Hersteilung ei- 
nes Schlauches vereinfacht und das Gewicht des Schlauches 15 
vcrmindert werden kann und somit eine bequemere Benut- 
zung ermttglicht wird. 

Patentanspruche 

20 

1. Fernstcuervorrichtung eines Staubsaugers fur das 
Sammcln von Staub in eine Staubsammelkammer 
durch das Einsaugen fremder Objekte, wie Staub und 
dergleichen, gemaB einer Saugkraft, die durch das An- 
ireiben eines Motors erzeugt wird, wobei die Vorrich- 25 
tung folgendes umfaBt: 

eine Tasteneingabeeinheit, die mit einer Vielzahl von 
Knopfen fur das Steuern der An/Aus-Operationen und 
der Drchgeschwindigkeit eines Motors und fur das Er- 
zeugen eines Tastensignals, das einer Manipulation der 30 
Knopfe entspricht, montiert ist; 
eine Funksendevorrichtung/Funkempfangsvorrichtung 
fur das Senden- oder Empfangen des Tastensignals, das 
von der Tasteneingabeeinheit erzeugt wird, iiber Funk; 
und 35 
eine Motorantriebsstcuervorrichtung fur das Steuern 
der An/Aus-Operationen und der Drehgesch windigkeit 
des Motors gemaB dem Tastensignal, das von der 
Funksendevorrichtung/Funkempfangsvorrichtung 
empfangen wird. 40 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, wobei die Funksen- 
devorrichtung/Funkempfangsvorrichtung folgendes 
umfaBt: 

eincn Funkfrequenz-RF-Signalsender fur das Modulie- 
ren des Tastensignals, das von der Tasteneingabeein- 45 
heit ausgegeben wird, in ein ihm entsprechendes RF- 
Signal und fur dessen Ausgabe; und 
einen RF-Signal-Empfanger fur das Empfangen und 
Demodulieren des RF-Signals, das vom RF-Sigrial- 
Sender gesendet wurde, und fur das Umwandeln dieses 50 
Signals in ein Ursprungstasten signal. 

3. Vorrichtung nach Anspruch 2, wobei die Tastenein- 
gabeeinheit und der RF-Signal-Sender am Handgriff 
des Staubsaugers angeordnet sind, wahrend der RF-Si- 
gnalempfanger und die Motorantriebssteuervorrich- 55 
tung am K5rper des Staubsaugers, wo der Motor mon- 
tiert ist, angeordnet sind. 

4. Vorrichtung nach Anspruch 1, wobei die Funkemp- 
fangsvorrichtung/Funksendevorrichtung folgendes 
umfaBt: 60 
einen Doppeltonfrequenzvervielfachungs-DTMF- 
Puls-Sender fiir das Umwandeln des Tastensignals, das 
von der Tasteneingabeeinheit ausgegeben wird, in ei- 
nen entsprechenden DTMF-Puls und fUr das Senden 
dcs Pulses, dcr auf cine Tragcrwcllc aufgcpackt ist; und 65 
eine DTMF-Puls-Empfangseinheit fur das Empfangen 
und Demodulieren des DTMF-Pulses, der vom DTMF- 
Puls-Sender auf der Tragerwelle gesendet wurde, und 



fur das Umwandeln des Pulses in das Ursprungstasten- 
signal. 

5. Vorrichtung nach Anspruch 4. wobei die Tastenein- 
gabeeinheit und der DTMF-Puh-Sender auf einem 
Handgriff eines Staubsaugers angeordnet sind, wah- 
rend der DTMF-Pulsempfangcr und die Motorantriebs- 
steuervorrichtung am Korper eines Staubsaugers, wo 
der Motor angeordnet ist, angeordnet sind. 



Hierzu 5 Seitc(n) Zeichnungen 
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